E2000 TAGLIA E1 - E9 (Rev.01 - 08.01.2013-KPP)

GRUPPE 700 - ANOMALIE - PROTEZIONI GRUPPE 800 - DATI MOT. - AUTOTUNING GRUPPE 900 - PARAMETRI VIA SERIALE
P-Nr. |DESCRIZIONE VALORE P-Nr. |DESCRIZIONE VALORE P-Nr. |DESCRIZIONE VALORE
F700 |DISABILITAZIONE immediato/ritardato 0 = immediato F800 |Attivazione AUTOTUNING 0 = inattivato F900 |Indirizzo inverter (fisso / assegnabile) 1 (fisso)
F701 |Ritardo DISABILITAZIONE 0,0 sec. F801 |Motore: Potenza nominale kw F901 |Protoc. RS485 (ASCI/RTU/RemoteKpd) 1=ASCI
F702__|Controllo ventilatore 2 =RUN F802 |Motore: Nennspannung \ F902
F703 |Soglia temperatura per attiv. ventilatore 35°C F803 |Motore: Corrente nominale A F903 |Parity Check 0=NONE
F704 |Soglia preallarme sovracc. inverter 80% F804 |Motore: Numero poli 4 F904 |Baudrate 3 =9600
F705 |Soglia preallarme sovracc. motore 80% F805 |Motore: Giri nominali U/min. F905
F706 |Soglia sovraccarico inverter 150% F806 |Motore: Resistenza statore Ohm F906
F707 |Soglia sovraccarico motore 100% F807 |Motore: Resistenza rotore Ohm F907
F708 [Codice ANOMALIA (ultimo) Read-only F808 |Motore: Reattanza dispersa mH F908
F709 [Codice ANOMALIA (penultimo) Read-only F809 |Motore: Reattanza principale mH F910
F710 [Codice ANOMALIA (terzultimo) Read-only F810 |Motore: Frequenza nominale 50 Hz
F711 |Anomalia: Frequenza Hz F811
F712 |Anomalia: Corrente A F812
F713 |Anomalia: Tensione CC i F813 |Coeff. P regolatore giri campo 1 -5 o =
F714 |Anomalia: Frequenza (penultimo allarme) Hz F814 |Coeff. | regolatore giri campo 1 528 g %
F715 |Anomalia: Corrente (penultimo allarme) A F815 |Coeff. P regolatore giri campo 2 § “é’. ] g 2
F716 |Anomalia: Tensione CC (penultimo all.) i F816 |Coeff. | regolatore giri campo 2 ° -
F717 |Anomalia: Frequenza (terzultimo allarme) Hz F817 |Frequenza fine campo 1 5,00 Hz
F718 |Anomalia: Corrente (penultimo allarme) A F818 |Frequenza inizio campo 2 50,00 Hz
F719 |Anomalia: Tensione CC (penultimo all.) \ F819
F720 |Contatore allarme per sovraccorrente F820
F721 |Contatore allarme per sovratensione F821
F722 |Contatore allarme per sovratemperatura F822
F723 |Contatore allarme per sovraccarico F823
F724 |Attiv. monitoraggio simmetria fasi reste 1 = attivato F824
F725 |Attiv. monitoraggio sottotensione 1 = attivato F825
F726 _|Attiv. monitoraggio sovatemperatura 1 = attivato F826
F727 _|Attiv. monitoraggio simm. fasi motore 1 = attivato F827
F728 |Cost. filtro per monitoraggio fasi rete 0,5 sec. F828
F729 |Cost. filtro per monitor. sottotensione 5,0 sec. F829
F730 |Cost. filtro per monitoraggio sovratemp. 5,0 sec. F830
F731
F732 |Soglia sottotensione 0...450 V
F733 Descrizione anomalia CODE
F734 Sovraccorrente hardware O.C.
F735 - Sovraccorrente software OcC1
F736 & Sovraccarico inverter O.L1
F737 |Ativ. prot. sovarcc. via software (OC1) 0 = inattivato 5 Sovraccarico motore 0.L2
F738 |Soglia per prot. sovraccorrente soft (OC1) 2.0x1In = Sovratensione O.E.
F739 |Contatore allarme per OC1 2 Mancanza fase ingresso PF1
F740 ] ia fase uscita PFO
F741 |Attiv. allarme interruz. segnale analogico 0 = inattivato % Sottotensione LU
F742 |Soglia per allarme interruz. segn. anal. 50% 8 Sovratemperatura dissipatore OH
F743 ,_§ Sovratemperatura motore (PTC/CLIXON) OH1
F744 % g Interruzione segnale analogico AErr
F745 |Soglia preallarme sovratemperatura 80% e Inverter senza carico (FA26) EP/EP2/EP3
F746 & Pressione fuori range (contr. PID) nP
F747 |Freq. PWM controllata da temperatura 1 = attivato % Password errato ERR1
F748 8 Anomalia durante AUTOTUNING ERR2
F749 Sovraccorr. con inverter in ARRESTO ERR3
F750 Anomalia monitoraggio corrente ERR4
F751 PID Parametri inadatti ERR5
F752
F753
F754 |Soglia per allarme “inverter senza carico" 5%
F755 |Ritardo allarme "inverter senza carico” 0,5 sec.
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GRUPPE A00 - REGLERPARAMETER GRUPPE C00 - CONTROLLO IN COPPIA
P-Nr. |DESCRIZIONE VALORE P-Nr. |DESCRIZIONE VALORE]
FA00 |Modo regolatore: PIDsingle/Master/Slave 0 =SINGLE FCO00_[Controllo in velocita” / coppia 0 = velocita”
Origine riferimento ingresso PID O=intern FA04 FCO1 |[Ritardo commutazione esterna n/M 0,1 sec
Origine valore reale retrazionato PID 1=Al1 FC02 |Rampa raggiungimento coppia (0...100%) 1sec
FAO03 |Limite max. valore reale (anomalia nP) 100% FCO03
FA04 |Riferimento fisso interno 50% FC04
FAO05 |Limite min. valore reale (anomalia nP) 0,10% FCO05
FA06 |Retrazione PID: POSITIVA/INEGATIVA 1=NEGATIV FCO06 |Origine riferimento coppia 0 =int. FC09
FAO07 _|Attiv. funzione spegnimento automatico 1 = inattivato FCO07 |Coppia max. riferito a coppia nom. mot. 3.00
FA08 FC08
FA09 |Soglia freq. per spegnimento automatico 5,00 Hz FCO09 [Moltiplicatore riferimento coppia 100%
FA10 |Ritardo spegnimento automatico 15 sec. FC10
FA11l |Ritardo ripartenza 3,0 sec. FC11
FA12 FC12
FA13 FC13
FA14 FC14 |Origine Supplemento coppia 0=FC17|
FA15 FC15 [Moltiplicatore supplemento coppia 0,5 x M-nom
FA16 FC16 |Frequenza limite per supplemento coppia 10%:
FA17 FC17 |Grado di supplemento coppia (interno) 10%:
FA18 |Consentire variazioni riferimento 1=si FC18
FA19 |Coeffic. proporzionale regolarore "P" 0,3 FC19
FA20 |Coeffic. integrale regolarore "I" 0,3 sec. FC20
FA21 |Coeffic. differenziale regolarore "D" 0,0 sec. FC21
FA22 |Ciclo sampling regolatore 0,1 sec. FC22 |Origine riferimento limitazione giri FWD 0=FC23
FA23 FC23 |Limitazione giri FWD (valore fisso interno) 10%:
FA24 |Unita” tempo per alternanza (Std. / Min.) 0 = ora| FC24 |Origine riferimento limitazione giri REV 0 = FC25|
FA25 |Tempo per alternanza master/slave 100 h FC25 |Limitazione giri REV (valore fisso interno) 10%:
FA26 |attivaz. protez. inverter "no carico” 0 = inattivato FC26
FA27 |Soglia corrente per rilevamento "no carico” 80% FC27
FA28 |Ritardo riavviamento dopo manc. acqua 60 sec. FC28 |Origine rifer. per limitaz coppia FWD 0 = FC30
FA29 |Zona morta regolatore PID 2,00% FC29 [Moltiplicatore con limitaz. variabile FWD 3.0x M-nom
FA30 FC30 |Val. fisso limitaz. coppia FWD (FC28=0) 200%
FA31 FC31 |Origine rifer. per limitaz coppia REV 0 = FC35
FA32 FC32 [Moltiplicatore con limitaz. variabile REV
FA33 FC33
FA34 FC34
FA35 FC35 |Val. fisso limitaz. coppia FWD (FC31=0) 200%
FA36 FC36
FA37 FC37
FA38 FC38
FA39 FC39
FA40 FC40
FA41
FA42
FA43
FA44
FA45
FA46 IL?»'T l
FA47
FAsS
FA49
FAS0
FA51
FA52 I+j?
FA53
FA54
FA55
FA56
FA57
FA58 2. riferimento press. - FIRE mode 80%
FA59 FIRE mode - principio di funzionamento 0 = inattivato . -
FAB0 | Frequenza fissa con FIRE mod 2 attivato 50 Hz
FAB61
FA62 RUN FWD DGT FRQ
FAB3
FA64
FAB5 b6
FA66 |Ritardo anomalia "no carico” (EP3) 20 sec. FUN A SET

Riferi fisso interno FA04 0
—  |Origine: Al1 1
S |origine: A2 2
w - - -
Tramite potenziometro interno Al3 3
s o) : PARAMETRI:
~ R i via Al1 1
2 [R ione via AI2 2 RICHIAMARE VALORI DI
U [Retrazione via ingresso impulsi (OP1) 3 FABBRICA (F160=1)
IMPOSTARE:

VALORI DISPLAY:
FREQUENZA TARGET: Display
lampeggiante con STOP

Ingresso riferimento velocita® via

Al: F203=1
FREQUENZA USCITA: in stato di Configurare inverter per a
MARCIA Fra e acceso due fili in modo 2:  F208=2
PARAMETRI DI FUNZIONAMENTO: . £

secondo configurazione in F131/F132
Fxxx: PARAMETRO-x,

SET: richiamo/memorizzazione
INC/DEC: per modifica

RUN FWD DGT FRQ

RUN

FUN A\ SET
RUN v ST0P

FWD

E

@ Commutazione ciclica dei varii valori nel Display.

Parametri di funzionamento o parametri di programmazione : d : i : |

Fxx: Livello di parametrizzazione, con relativo parametro :f‘ f‘ "‘ " " !‘ " " " " " " "‘ " " " " "‘
dicat ! TA =] TC) 24v B o1 A o3 B ops S 1ov X Ar2 S Aot FXER|

‘\Richiamo del valore del ir nel di
L SUR|Fxx. (ev. modifica valore con@ © )
1 JMemarizzazione premendo nuovamente SET

Comando di MARCIA - se configurato con relalivo parametro

parametro
Ci

ciclica p tro o gruppo di parametro su
livello parametrizzazione (parametro o gruppo-parametro sele-
zionabile con STOP/RESET (singolo parametro: DGT=0N)
INCREMENTO/DECREMENTO valore parametro

ALLARME INVERTER

0....10V=0..50 Hz

u AUMENTA/DIMINUISCI frequenza - se configurato nel relativo

INVERSIONE

Comando di ARRESTO - se configurato con relalivo parametry || ESEMPIO DI CONFIGURAZIONE: Riferimento 0..10V tramite potenziometro o
Selezione modo § © gruppo p o (DGT) segnale analogico via Al1 MARCIA/ARRESTO ed inversione tramite ingressi digitali
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